
机器人技术

IRB 140
工业机器人IRB 140

Industrial Robot

Robotics

Main Applications
Arc welding
Assembly
Cleaning/Spraying
Machine tending 
Material handling 
Packing
Deburring

Small, Powerful and Fast
Compact, powerful IRB 140 industrial robot. 
Six axis multipurpose robot that handles payload of 6 kg,  
with long reach (810 mm). The IRB 140 can be floor mounted, 
inverted or on the wall in any angle. Available as Standard, 
FoundryPlus, Clean Room and Wash versions, all mechani-
cal arms completely IP67 protected, making IRB 140 easy to 
integrate in and suitable for a variety of applications. Uniquely 
extended radius of working area due to bend-back mecha-
nism of upper arm, axis 1 rotation of 360 degrees even as 
wall mounted. 
The compact, robust design with integrated cabling adds to 
overall flexibility. The Collision Detection option with full path 
retraction makes robot reliable and safe. 

Using IRB 140T, cycle-times are considerably reduced where 
axis 1 and 2 predominantly are used. 
Reductions between 15-20 % are possible using pure axis 
1 and 2 movements. This faster versions is well suited for 
packing applications and guided operations together with 
PickMaster.
IRB Foundry Plus and Wash versions are suitable for operat-
ing in extreme foundry environments and other harch environ-
ments with high requirements on corrosion resistance and 
tightness. In addition to the IP67 protection, excellent surface 
treatment makes the robot high pressure steam washable. 
The white-finish Clean Room version meets Clean Room class 
10 regulations, making it especially suited for environments 
with stringent cleanliness standards. 

主要应用领域

弧焊

装配

清理/喷雾

上下料

物料搬运

包装

去毛刺

小巧，强劲，快速

外形紧凑、功能强劲的IRB 140是一款六轴多用途工业机

器人，有效荷重6 kg，工作范围长达 810mm，可选落地

安装、倒置安装或任意角度挂壁安装方式。IRB 140分标

准型、铸造专家型、洁净室型、可冲洗型4种机型，所有

机械臂均全面达到IP67防护等级，易于同各类工艺应用相

集成与融合。IRB 140上臂采用后翻转机构，即使采用挂

壁安装，第1轴仍可旋转360度，工作半径显著扩大。

IRB 140设计紧凑、牢靠，采用集成式线缆包，进一步

提高了整体柔性。可选配碰撞检测功能（实现全路径回

退），使可靠性和安全性更有保障。

IRB 140T以第1、第2轴作业为主，大幅缩短节拍时间。

在仅使用第1、第2轴的场合下，节拍时间可缩短15- 
20%。这款高速型产品配套PickMaster，是包装作业和引

导式作业的理想之选。

IRB铸造专家型和可冲洗型适合在极端铸造环境及其它对

抗腐蚀性和密封性要求严苛的恶劣环境中使用。两种机型

均达到IP67防护等级，并经高标准表面处理，耐高压蒸汽

清洗。白色涂装的洁净室型机器人则达到10级洁净室标

准，尤其适合对洁净度有严格要求的生产环境。
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规格

机器人型号 荷重
能力

第5轴
工作范围

注释

IRB 140/IRB 140T 6 kg 810mm
IRB 140F/IRB 140TF 6 kg 810mm 铸造专家型防护

IRB 140CR/
IRB 140TCR 6 kg 810mm 洁净室型

IRB 140W/
IRB 140TW 6 kg 810mm 可冲洗型防护

附加荷重（上臂或手腕）
上臂
手腕

1 kg
0.5 kg

轴数
机器人本体
外轴设备

6
6

集成信号源 上臂12路信号

集成气源 上臂最高8 bar
性能

重复定位精度 0.03 mm（ISO试验平均值）

轴动作 轴 工作范围

1. C旋转 360°
2. B手臂 200°
3. A手臂 280°
4. D手腕 无限制（默认400°）

5. E弯曲 240°
6. P翻转 无限制（默认800°）

TCP最大速度

TCP最大加速度
加速时间 0-1 m/s

2.5 m/s
20 m/s2

0.15 s
速度

轴号 IRB 140 IRB 140T
1 200º/s 250º/s
2 200º/s 250º/s
3 260º/s 260º/s
4 360º/s 360º/s
5 360º/s 360º/s
6 450º/s 450º/s
节拍时间

5 kg拾料侧 IRB140 IRB 140T
节拍25×300×25 mm 0.85 s 0.77 s
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IRB 140

Specification

Robot versions Handling Reach of Remarks

  capacity 5th axis 

IRB 140/IRB 140T 6 kg 810 mm 

IRB 140F/IRB 140TF 6 kg 810 mm Foundry Plus Protection

IRB 140CR/

IRB 140TCR 6 kg 810 mm Clean Room

IRB 140W/

IRB 140TW 6 kg 810 mm Wash Protection

Supplementary load (on upper arm alt. wrist)

 on upper arm  1 kg 

 on wrist  0.5 kg

Number of axes

 Robot manipulator   6

 External devices  6

Integrated signal supply 12 signals on upper arm

Integrated air supply  Max. 8 bar on upper arm

Performance

Position repeatability 0.03 mm (average result from ISO test)

Axis movement Axis Working range

  1, C Rotation 360°

  2, B Arm 200°

  3, A Arm 280°

  4, D Wrist Unlimited (400° default)

  5, E Bend 240°

  6, P Turn Unlimited (800° default)

Max. TCP velocity   2.5 m/s

Max. TCP acceleration  20 m/s2

Acceleration time 0-1 m/s 0.15 sec

Velocity

Axis no. IRB 140 IRB 140T 

1  200°/s 250°/s

2  200°/s 250°/s

3  260°/s 260°/s

4  360°/s 360°/s

5  360°/s 360°/s

6  450°/s 450°/s

Cycle time

5 kg Picking side   IRB 140                IRB 140T

cycle 25 x 300 x 25 mm    0,85s                    0,77s

Electrical Connections

Supply voltage  200–600 V, 50/60 Hz

Rated power

 Transformer rating  4.5 kVA

Power consumption typicly 0,4 kW

Physical

Robot mounting  Any angle

Dimensions

 Robot base  400 x 450 mm

 Robot controller H x W x D 950 x 800 x 620 mm

Weight

 Robot manipulator  98 kg

Environment

Ambient temperature for

 Robot manipulator  5 – 45°C 

Relative humidity  Max. 95%

Degree of protection, 

Manipulator  IP67

Options  Foundry

   Wash (High pressure steam washable)

   Clean Room, class 6  

   (certified by IPA) 

Noise level  Max. 70 dB (A)

Safety   Double circuits with supervision, 

   emergency stops and safety 

   functions, 

   3-position enable device

Emission  EMC/EMI-shielded

Data and dimensions may be changed without notice

Working range

810

65

670

70

380

1092

712

352

151

486

670

810

70

70

486

352
712

1092

380

65

670 810

70 486

352

1092

0

50

100

150

200

250

300

350

0 50 100 150 200 250

Z-
di

st
an

ce
 (m

m
)

0

50

100

150

200

250

300

0 50 100 150 200 250 300

Z-
di

st
an

ce
 (m

m
)

L-distance (mm)

L-distance (mm)

1,5 kg

2 kg

3 kg

4 kg

5 kg

6 kg

6,5 kg
6 kg

5 kg

4 kg

3 kg

0

50

100

150

200

250

300

350

0 50 100 150 200 250

Z-
di

st
an

ce
 (m

m
)

0

50

100

150

200

250

300

0 50 100 150 200 250 300

Z-
di

st
an

ce
 (m

m
)

L-distance (mm)

L-distance (mm)

1,5 kg

2 kg

3 kg

4 kg

5 kg

6 kg

6,5 kg
6 kg

5 kg

4 kg

3 kg

©
 C

op
yr

ig
ht

 A
B

B
 R

ob
ot

ic
s.

  
P

R
10

03
1 

E
N

_R
8 

Fe
b

ru
ar

y 
20

09
.

www.abb.com/robotics 

IRB 140

Specification

Robot versions Handling Reach of Remarks
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电气连接

电源电压 200-600V，50/60 Hz
额定功率
变压器额定值 4.5 kVA

典型功耗 0.4 kW
物理特性

机器人安装 任意角度

尺寸

机器人底座
机器人控制器（高×宽×深）

400×450 mm
950×800×620 mm

重量
机器人本体 98 kg

环境

环境温度
机器人本体 5-45℃

相对湿度 最高95%
防护等级
机器人本体 IP67
选件 铸造型

可冲洗型（耐高压蒸汽清洗）
洁净室型，6级
（IPA认证）

噪音水平 最高70 dB（A）
安全 带监控、紧急停和安全功能的

双回路

3位启动装置

辐射 EMC/EMI屏蔽

数据和尺寸若有变更，恕不另行通知。

工作范围

L距离（mm）

Z距
离
（

m
m
）

Z距
离
（

m
m
）

L距离（mm）


